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Trimb

TACHIMETR

WYDAJINOSC ORAZ
PRECYZJA

Tachimetry Trimble® S9 tacza najlepsze
technologie terenowe, najwyzszy poziom
dokfadnosci oraz zaawansowane funkcje
inzynierskie dla niezréwnanej doktadnosci i
wydajnosci. Mozesz zintegrowac skanowanie,
obrazowanie oraz pomiary w jednym urzadzeniu,
badz skupic¢ sie na najwyzszym poziomie
doktadnosci z opcjami takimi jak FineLock™
Dalekiego Zasiegu oraz dalmierz Trimble DR High
Precision (HP) w zadaniach, gdzie doktadnos¢
ma najwyzszy priorytet. Po powrocie do biura,
sprawdzone i potezne pakiety oprogramowania
Trimble Business Center oraz Trimble 4D

Control pomoga Ci przetworzy¢ i analizowac
pozyskane dane.

Stworzony do zastosowan
inzynierskich

Tachimter Trimble SO stworzony zostat do
specjalistycznych zadan inzynierskich, takich jak
monitoring czy drazenie tuneli. Czyli wszedzie
tam, gdzie optymalna predkos¢, doktadnos¢

i pewnos$¢ danych maja najwieksze znaczenie.
Potaczenie dalmierza DR HP z doktadnoscia
0.5"lub 1" oraz FineLock dalekiego zasiegu
powoduje, ze mozesz stawi¢ czota najbardziej
wymagajacym projektom.

Dalmierz Trimble DR Plus oraz DR HP

Technologia dalmierza Trimble DR Plus pozwala
mierzy¢ bezlustrowo na ekstremalnie dtugich
dystansach. Dalmierz DR HP w Trimble S9 HP

to najwyzsza doktadnos¢ przy pomiarze do
lustra. Najbardziej zaawansowane dalmierze
Trimble, pofaczone z ptynna, pozbawiona taré¢
technologia serwomotoru MagDrive™ tworza
niezréwnane mozliwosci szybkiego pomiaru, bez
utraty dokfadnosci.

Zaawansowane funkcje inzynierskie

Dodatkowe, dedykowane zadaniom inzynierskim
funkcje w tachimetrach Trimble S9 to
technologia Trimble FineLock oraz wskaznik
laserowy klasy 3R. Trimble FineLock wykrywa
cele bez zaktécen ze strony otaczajacych
pryzmatoéw dla najbardziej precyzyjnych
pomiaréw w trudnych warunkach. Trimble
FineLock dalekiego zasiegu rozszerza te
funkcjonalnosc¢. Dzieki wskaznikowi laserowemu
klasy 3R zastosowanemu w Trimble SO HP,
mozesz wskazywac punkty na duzo wiekszych
odlegtosciach — w tunelach, czy kopalniach
podziemnych.

Zarzadzaj instrumentami 24/7

Sprawdz gdzie sg Twoje tachimetry przez
24 godziny na dobe, dzieki technologii
Locate2Protect. Zobacz gdzie jest sprzet
w dowolnym momencie. Otrzymaj
powiadomienie, jezeli instrument opusci
zdefiniowany obszar.

Menadzer sprzetu Trimble InSphere™ pozwala
sprawdzi¢ uzycie sprzetu oraz przypomni o
niezbednych aktualizacjach i przegladach.

Z Trimble Locate2Protect oraz Menadzerem
Sprzetu InSphere, mozesz by¢ spokojny, majac
petna informacje o instrumentach.

Technologia Trimble VISION
oraz SureScan

Trimble SO moze zosta¢ wyposazony

w technologie Trimble VISION™ oraz SureScan.
Nowe, ulepszone Trimble VISION umozliwia
zaréwno pomiar bezposrednio z podgladu wideo
na zywo, jak i na podstawie zarejestrowanych
obrazéw. Trimble SureScan w tachimetrze
Trimble S9 daje mozliwos¢ pozyskiwania
obszernych skandw kazdego dnia, bez
koniecznosci rozstawiania osobnego skanera

i zmiany specjalistycznego oprogramowania
terenowego. SureScan gwarantuje réwnomierne
pokrycie oraz najwyzsza wydajno$¢ skanowania.

Potezne oprogramowanie
terenowe i biurowe

Kontrolery Trimble wraz ze specjalistycznymi
modutami oprogramowania terenowego Trimble
Access™ takimi jak Tunele, Monitoring, Rurociagi
i Kopalnie oferuja spéjny sposéb pracy, ktory
pozwoli z tatwoscig ukonczy¢ wszystkie projekty
pomiarowe szybciej i bez zbednych przestojow.
Trimble Access mozna réwniez dostosowac do
wtasnych potrzeb.

Kiedy wrécisz do biura, oprogramowanie
Trimble Business Center pomoze Ci

sprawdzi¢, przetworzy¢ oraz wyréwnac dane.
Oprogramowanie Trimble 4D Control™ to
idealne narzedzie do zarzadzania projektami
monitoringu — zaréwno w czasie rzeczywistym,
jak i w trybie post-processingu. Wszystko po to,
aby kazde przemieszczenie zostato wykryte na
czas.

le S9/S9 HP

Kluczowe cechy

Doktadno$¢ katowa 0.5" lub 1"
Dalmierze Trimble DR Plus lub DR HP
dla optymalnej predkosci i doktadnosci
Opcjonalna technologia Trimble VISION
oraz SureScan

Zarzadzanie instrumentami w czasie
rzeczywistym Locate2Protect

Intuicyjne oprogramowanie terenowe
Trimble Access

Oprogramowanie Trimble Business
Center dla szybkiego przetwarzania
danych

Zarzadzanie monitoringiem w Trimble
4D Control
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KONFIGURACJE TRIMBLE S9 | S9 HP

FineLock

. A Trimble . : Wskaznik g
Dalmierz Doktadnosé VISION Sure Scan FineLock Iz)al_ekl laserowy 3R Tracklight
asieg
S9 DR Plus 0,5" Robotyczny Tak Tak Tak Nie Nie Nie
DR Plus 0,5" Robotyczny Nie Nie Tak Tak Nie Nie
DR Plus 0,5" Robotyczny Nie Nie Tak Nie Nie Tak
Robot:
DR Plus % OPOVEZY 1 e Nie Tak Tak Nie Nie
lub Autolock
SO HP DR HP 05" Robotyczny Nie Nie Tak Tak Nie Nie
Robot:
DR HP 05" opotyezny Nie Nie Tak Nie Nie Tak
lub Autolock
DR HP 0,5" Robotyczny Tak Nie Tak Nie Nie Nie
DR HP r Robotyczny Tak Nie Tak Nie Nie Nie
lub Autolock
Robotyczny . . . .
DR HP 1" N N Tak N N Tak
lub Autolock € ¢ : € ¢ a
Robotyczny . . . .
DR HP 1" N N Tak Tak N N
lub Autolock € ¢ a : € ¢
DR HP 1" Robotyczny Nie Nie Tak Nie Tak Nie

PARAMETRY (DR PLUS)

Pomiar kata

TYP SEMSOTA L .ottt ettt e e e e Enkoder absolutny z odczytem diametralnym
Doktadnos¢ (Odchylenie standardowe zgodnie z DIN 18723) .. ... it e 0.5" (1.5¢cc) lub 1" (3cc)
Doktadnos$¢ odezytu (NajmniejSzy OQCZYL) . . .o e 0.1"(0.1cc)
Automatyczny kompensator
15775 S D Centralny, dwuosiowy
Doktadnosé 0,5" (1.5cc)
ZAKIES o +54'(10c)
Pomiar odlegtosci
Doktadnos¢ (ISO)
Na pryzmat
SHANAArd . . 1mm+2ppm
Doktadnos¢ (RMSE)
Na pryzmat
StaNdard .. 2mm + 2 ppm
SlAZENIE . 4 mm + 2 ppm
Bezlustrowo
St aNdard . 2mm + 2 ppm
S B ZENIE . oo 4 mm + 2 ppm
Daleki Zasieg 10 mm + 2 ppm
Czas pomiaru
Na pryzmat
Standard 12s
SlBZENI e . o 04s
Bezlustrowo
Sl ANAard . 1-5s
Sl UZENIE . o 04s
Zasieg
Na pryzmat??
L Yzt . e 2500 m
1 pryzmat Daleki Zasieg 5500 m (max. zasieg)
NaJKIOtsza OIEGIOSC . . . o 0.2m
Bezlustrowo
Dobre Normalne Trudne
(Dobra widocznosg¢, (Normalna widocznos¢, (Mgta, obiekt w bezposrednim Swietle
nieduze nastonecznienie) nastonecznienie umiarkowane, stonecznym, turbulencje)
lekki odbtysk)
White card (90% odbicia)* 1300m 1300m 200 m ‘
Gray card (18% odbicia)* 600 m 600 m 550 m ‘
Folia odblaskowa 20 mm .
N KIrOtSzZa OdlIEIOSC . . o
Bezlustrowo Daleki Zasieg
White Card (90% 0dbiCia)® . . . ... 2200m
Skanowanie
4 1 = od Im do 250 m
PrEdOSE do 15 pkt/s
Minimalny odstep PUNKIOW . . . ...t 10 mm
Odchylenie StanNdardOWe . ... ... 15mm@<50m
Doktadno$¢ 3D pojedynCzego PUNKEU. . . ...ttt e ettt e e 10 mm @ <150 m

TRANSFORMING THE WAY THE WORLD WORKS



Trimble S9 oraz S9 HP T0TAL STATION

SPECYFIKACJA DALMIERZA

Zrodto SWIAtta ... ..o Pulsujgca dioda laserowa 905 nm, Laser klasy 1
Rozbieznoéc¢ wiazki — Na pryzmat

POZIOmMIO. . 4cm/100 m

P ONOW . . 8cm/100 m
Rozbieznos¢ wiazki — Bezlustrowo

POZIOMIO. . . 4.cm/100 m

i 8cm/100 m

Korekcja atmosferyCzna . ... ..o -130 ppm do 160 ppm, ptynnie

PARAMETRY (DR HP)

Pomiar kata
Doktadnos¢ (Odchylenie standardowe zgodnie z DIN 18723) ... i 0.5"(1.5cc) lub 1" (3cc)
Doktadno$¢ odczytu (Najmniejszy OACZYL) .. ... 0.1" (0.1cc)
Pomiar odlegtosci
Doktadnosé (1ISO)

Na pryzmat
S ANAArd, . . o 0.8 mm +1ppm
Doktadnos$¢ (RMSE)
Na pryzmat
StaNdard . .. 1mm+1ppm
SledzEnie . . 5mm + 2 ppm
Bezlustrowo
Standard ..3mm+2ppm
SlBUZENIE . oot 10 mm + 2 ppm
Czas pomiaru
Na pryzmat
AN ard . 25s
SlBaZENE . . o 04s
Bezlustrowo
STANAArd ... 3-15s
Sl aZENIE . . o 04s
Zasieg
Pomiar na lustro (w warunkach normalnych?3)
lpryzmat ... ....3000m
1 pryzmat w trybie dalekiego zasiegu . .. ....5000m
3 pryzmaty w trybie dalekiego zasiegu. . ....7000m
Najkrotsza odleglose . . ... 15m
Bezlustrowo
Dobre Normalne Trudne
(Dobra widocznose¢, (Normalna widocznosc¢, (Mgta, obiekt w bezposrednim swietle
nieduze nastonecznienie) nastonecznienie umiarkowane, stonecznym, zaburzenia)
lekki odbtysk)
White card (90% odbicia)* >150 m 150 m 70m
Gray card (18% odbicia)* >120 m 120 m 50m
NI KrOtSzZa OdIEg 08 . . . o 15m
SPECYFIKACJA DALMIERZA (DR HP)
Zrédio Swiatta .. ..o Dioda laserowa 660 nm; Laser klasy 1 na pryzmat, Laser klasy 2 bezlustrowo
Rozbieznos¢ wiazki
POZIOIMNO. . e 4.cm/100 m
P ONOWO . . 4.cm/100 m

- @Trlmble
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Trimble S9/S9 HP 10TAL STATION

SPECYFIKACJA SYSTEMU

Poziomowanie

Libela pudetkowa w spodarce. ... 8'/2 mm
Elektroniczny, 2-osiowy odczyt

poprzez wyséwietlacz LCD z rozdzielczo$Cia. .. ..ooooeviei i 0.3”
System serwo
Technologia serwo MagDrive...................... zintegrowany czujnik serwo/kata,

naped elektromagnetyczny

Predko$¢ obrotu. ...
Zmiana potozenia lunety. .......................

Czas obrotu 180 stopni (200 grad)
Zaciskiiruchleniwy. ...
Centrowanie
System centrowania

Pionoptyczny ... ..o .. Wbudowany pion optyczny
Powiekszenie/najkrétsza ostra odlegtos¢ .............. 2,3x/0,5 m — nieskonczono$¢
Luneta

Powigkszenie ...... ... ... 30x
Srednica (Apertura) . ........ ... 40 mm
Pole widzenia na odlegfo$ci 100 m ......... .. ... 26mnalo0Om

1,5 m - nieskonczonos¢
....Zmienny (10 stopni)

Odlegto$¢ ogniskowania. ...........coovviiiieninn..
Pods$wietlany krzyz kresek.............. .. ... ... ...

AULOTOKUS .« e Standard
Kamera (dostepna jako opcja w wersji DR High Precision)
Chip e Kolorowy Cyfrowy Sensor Obrazu
Rozdzielczo$C ... o 2048 x 1536 pikseli
ONISKOWA . .. .o 23 mm
Gtebia ostrodci ... 3 m do nieskonczonosci
Pole widzenia. . ... ... 16.5°x12.3°
ZOOM CYfrOWY .ot 4 poziomy (1x, 2x, 4x, 8x)
EKSpOzYyCja . ..o Punktowa, HDR, automatyczna
JaSNOSE . . Definiowalna
Zapis zdjeC . . ... do 2048 x 1536 pikseli
Format pliku .. ... JPEG
Zasilanie
Bateriawewnetrzna................ ..o tadowalna bateria Li-lon 11,1V, 5,0 Ah
Zasilanie ZeWNetrzne. . ... ..o tylko 12V
Czas pracy®

Jedna bateriawewnetrzna........... ... Okoto 6,5 godzin

Trzy baterie wewnetrzne w adapterze. .............. Okoto 20 godzin

Uchwyt robotyczny z jedng baterig wewnetrzng ................... ... 13,5 godzin
Czas pracy w trybie wideo-robotycznym?®

Jedna bateriawewnetrzna........... ..o Okoto 5,5 godzin

Trzy baterie wewnetrzne w adapterze............................ Okoto 17 godzin
Waga

Instrument (AUtOIOCK) ... oo
Instrument (Robotyczny). ...
Kontroler Trimble CU. . ... ..o
Spodarka ...........
Bateria wewnetrzna
Wysoko$¢ osi obrotu lunety

Odchylenie standardowe zgodnie z 1ISO17123-4.

Standardowo czyste warunki pogodowe. Bez mgty. Zachmurzenie oraz nastonecznienie umiarkowane.
Zasigg i doktadnos$¢ zalezne od warunkéw atmosferycznych, rozmiaru pryzmatu oraz promieniowania
naturalnego.

Szara karta Kodak, numer katalogowy E1527795.

Pojemnos¢ w temperaturze —20 °C wynosi 75% pojemnosci w temperaturze +20 °C.

Homologacje typu Bluetooth réznia sie w zaleznosci od kraju. W celu uzyskania dodatkowych informacii
skontaktuj si¢ z Autoryzowanym Dystrybutorem Trimble.

7 Zalezy od wybranego rozmiaru okna poszukiwan

8 FinelLock Daleki Zasieg moze by¢ uzyty wraz ze standardowym FineLock od 20m.

9 Czas namierzania zalezy od uwarunkowan geometrycznych oraz jakosci pozycji GPS.

10 Funkcjonalno$¢ i dostepno$¢ zalezna od regionu.

wn -

[OXEEN

USA

Autoryzowany Dystrybutor Trimble

Westminster CO 80021

POMIARY ROBOTYCZNE | AUTOLOCK
Pryzmaty pasywne. . ... ...
Pryzmat Trimble MultiTrack. .................. ...
Cel Trimble Active Track 360 (DR Plus)
Cel Trimble Active Track 360 (DR HP). . ...
Precyzja celowania Autolock na 200 m (odchylenie standardowe)3
Pryzmaty pasywne. . ...
Pryzmat Trimble MultiTrack . . ...................
Cel Trimble Active Track 360
Najkrotszy dystans szukania.......................
Typradiawewn/zewn ................coiiiin.
Czas szukania (typPoWO) ...t

FINELOCK
Precyzja celowania na 300 m (odchylenie standardowe)® .................... <lmm
Zasieg dla pryzmatéw pasywnych (min.-maks.)®. ................... 20 m-700 m
Minimalny odstep miedzy pryzmatamina200m.......................... 0.8m
FineLock Daleki Zasieg (dostepny w wybranych modelach)
Precyzja celowania na 2500 m (odchylenie standardowe)® ............... <10 mm
Zasieg dla pryzmatéw pasywnych (min.-maks.)3® ............... 250 m-2,500 m
Minimalny odstep miedzy pryzmatamina2500 m....................... <100 m
GPS SEARCH/GEOLOCK
GPS Search/GeoLock. ... ... 360 stopni (400g)
lub zdefiniowane okno poszukiwan
Czas pierwszego namierzenia pryzmatu® ...t 15-30s
Czas ponownego namierzenia pryzmatu. ..........o.oeioeie i <3s
ZASIEE .« o jak dla Robotycznego i Autolock
POZOSTALE PARAMETRY
Wspdtosiowy wskaznik laserowy (standard)............... ... ... Laser klasy 2
Niewspotosiowy wskaznik laserowy
(dostepny w wybranych modelach)............................... Laser klasy 3R
Wbudowany Tracklight ..................... ..., Dostepny w wybranych modelach
Temperatura Pracy. .. ..ot od -20° C do +50° C
Pyto-iwodooszczelnoSe. . ..o P65
Odporno$¢ nawilgotno$e. . ... 100%, z kondensacja
Komunikacja ..o USB, Port szeregowy, Bluetooth™
Bezpieczenstwo ........... Dwupoziomowe zabezpieczenie hastem, Locate2Protect™®
Czestotliwosc Sledzenia . ... 10 Hz
S9 oraz SOHP: S9 z Long Range Finelock :

VISIDLE AND INVISIOLE
LASER FLADHAT IO
D0 NOT STARE INTO BEAM
CLASS T LASER PROCUCT

Wawplnragth £33 80 am
[ e
T procect compben with HC SRS 12914

@ C € & €)Bluetooth’

O T e TR b, b e 0 81
el b rwiatoen. poriaend b

Specyfikacje moga ulec zmianie bez uprzedniego ostrzezenia.
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