Trimble

MX90

MOBILNY SYSTEM MAPOWANIA

Podnies jakos¢ skanowania na duzg
skale i mobilnego mapowania.

Premium

Potezne, najnowoczesniejsze
rozwigzanie do mobilnego
mapowania z najnowoczesniejszg
technologia Trimble® GNSS

i technologia inercyjna.

Zapewnia immersyjne obrazy

o wysokiej rozdzielczosci do
wykrywania cech i zadan
inspekcyjnych oraz kolorowe chmury
punktéw o duzej gestosci z bogatymi
i doktadnymi projekcjami koloréw.

Zapewnia precyzyjne, bogate w
funkcje dane dzieki sprawdzonej

w terenie technologii laserowe;j
oraz wciggajgcym 360-stopniowym
kamerom panoramicznym

i wcelowniczym.

& Trimble.

Wydajnos¢

Zbieraj dane juz za pierwszym
razem i odkryj nowy poziom
produktywnosci, wykorzystujgc
kompletny przeptyw pracy Trimble.

Skutecznie przechwytuj,

przetwarzaj i wyodrebniaj szeroki
zakres znaczacych wynikéw, aby
zmaksymalizowa¢ warto$¢ mobilnych
danych mapowania dla Twojej
organizacji.

Uzyskaj wysokiej jakosci dane

w wymagajacych srodowiskach
GNSS dzieki AP+60 IMU w potaczeniu
z silnikiem przetwarzania trajektorii
InFusion+.

tatwa instalacja dzieki pojedynczemu
potgczeniu kablowemu.

Prostota

Zmniejsza koszty zwigzane
z zamknieciem drég i zwieksza
bezpieczenstwo, minimalizujgc
potrzebe pracy w ruchu na
niebezpiecznych autostradach.

Zarzadza mobilnym
przechwytywaniem danych

za pomocg intuicyjnego
oprogramowania terenowego, ktore
zapewnia wydajne i zorganizowane
operacje w terenie.

Wykorzystaj oprogramowanie
biurowe Trimble do eksportu

i fatwej integracji z szerokg gama
aplikacji lub rozwigzan opartych
na chmurze w celu tatwego
udostepniania danych.

Dowiedz sie wiecej na:

L _I



ARKUSZ SPECYFIKAC]I

Trimble MX90

Mobilny system mapowania

SYSTEM MX90

Szybkos$¢ skanowania 500 skanéw/s

Liczba skaneréow >
laserowych

Regulacja w 3 pozycjach poziomych

Pozycje lasera i 3 pozycjach pionowych

SKANER LASEROWY MX90

Klasa lasera 1, bezpieczny dla oczu

EFEKTYWNY 300 500 1000 1250 1500 1800
WSKAZNIK POMIARU' kHz kHz kHz kHz kHz kHz
Maksymalny zasieg,

wspotczynnik 475m 370m 235m

odbicia celu > 80%?

Maksymalna

reflektywnos$¢ 170m 130m 85m

docelowa > 10%?

Maksymalna liczba

cel6w na impuls do15 do15 do9 do7 do5 do4
Minimalny zasieg 1Tm@ PRR>1MHz 1,2m @ PRR <1 MHz
Doktadnos$¢3/Precyzja* 5 mm/3 mm

Pole widzenia 360° "petne koto"
WBUDOWANY SYSTEM BEZWLADNOSCIOWY TRIMBLE GNSS

Opcje IMU AP+60
DOKLADNOSC - BRAK AWARII GNSS (PO PRZETWORZENIU)®

Potozenie X, Y (m)® <0.01
Potozenie Z (m)® 0.01
Przechylenie

i pochylenie 0.0025
(w stopniach)

Kierunek (stopien)’ 0.015

DOKLADNOSC - BRAK AWARII GNSS (PO PRZETWORZENIU)®

Potozenie X, Y (m) 0.1
Potozenie Z (m) 0.07
Przechylenie

i pochylenie 0.0025
(w stopniach)

Kierunek (stopien)” 0.015

AKCESORIA

GAMS Tak, opcjonalnie

DMI>8 Tak, opcjonalnie

KAMERY

KAMERA SFERYCZNA

Typ kamery Nie Montaz FoV Ogniskowa
Kamera sferyczna, 1 Staty 90 % z 6,94 mm

72 MP (6 x 12 MP)
Tryb przechwytywania

petna sfera
Wedtug odlegtosci lub czasu przy maks. 10 kl.

KAMERY PLANAR
Typ kamery Nie Montaz FoV Ogniskowa
Regulowany M 47 60
(W pozycji :4/.
Kamera boczna 12 MP 2 pogion{gj V- 3599 16,0 mm
i pionowej)
Kamera 12 MP H:82.9°
skierowana do tytu/ 1 Staty V: 65.9° 8.0 mm

do dotu

Tryb przechwytywania Wedtug odlegtosci lub czasu przy maks. 9 kl.

DANE ELEKTRYCZNE
Napiecie wejsciowe zasilacza
POBOR MOCY

Maks.

Typowy

KOMPONENTY SYSTEMU

12V-DC (12 V-16 V)

350 W
300W

Modut czujnika
Jednostka sterujgca
Jednostka zasilajaca

Bagaznik dachowy
Skrzynia transportowa
Oprogramowanie terenowe

Kabel, akumulator do zasilania
urzadzenia

Kabel, jednostka zasilajgca
do jednostki sterujacej

Kabel, jednostka sterujaca
do jednostki czujnika

Przechowywanie danych

Interfejs sterowania

Zawarty
Zawarty
Zawarty

W zestawie, standardowe poprzeczki
nie sg dotgczone

Zawarty

TMI, oparty na przegladarce,
nie wymaga instalacji

5m
3m

5m

1 zestaw (dysk SSD 2 x 4 TB, wymienny)®
Tablet lub notebook,

Wi-Fi® lub kabel LAN, kod
OPCJE INTEGRAC]I SPRZETU INNYCH PRODUCENTOW

Wyjscie synchronizacji
w module czujnika

CHARAKTERYSTYKA SRODOWISKOWA

1 (NMEA + PPS)

Maksymalna predkos$¢ pojazdu
do gromadzenia danych

110 km/h (68 mph)

Klasa IP
Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

Wilgotnos$¢ wzgledna
(podczas pracy)

Wilgotnos$¢ wzgledna
(przechowywanie)
CHARAKTERYSTYKA FIZYCZNA

W%/miaryjednostki czujnika
(df. x szer. x wys.)

IP64 (modut czujnika)
od 0 °C do +40 °C (od 32 °F do 104 °F)
od -20 °C do +50 °C (od -4 °F do +122 °F)

od 20% do 80%

od 20% do 95%

0.62m x0.55m x0.65m

Czujnik masy 37 kg
Wymiary CU (dt. x szer. x wys.) 0.46 mx0.26 m x 0.41 m
Waga CU 12,4 kg

W%/miary bagaznika dachowego
(df. x szer. x wys.)

Bagaznik dachowy

113 mx0.60mx0.31m
18 kg

Zaokraglone wartosci, wybierane przez program pomiarowy.

Typowe wartosci dla przecietnych warunkéw.

Doktadnos¢ to stopien zgodnosci mierzonej wielkosci z jej rzeczywistg (prawdziwg) wartoscig.

Precyzja to stopien, w jakim kolejne pomiary wykazujg te same wyniki.

Z opcjg DMI.

Pomiar w kontrolowanym obszarze testowym zgodnie z warunkami i procedurami Trimble.

Z opcjg GAMS, linia bazowa 2 m.

Wartosci sigma, z opcja DMI, przetworzone po zakoriczeniu procesu przy uzyciu danych ze stacji bazowej.
Typowa wydajnos¢. Rzeczywiste wyniki zalezg od konfiguracji satelity, warunkéw atmosferycznych i innych

czynnikéw $rodowiskowych.

PN UTAWN

©

Dysk SSD o pojemnosci 4 TB jest dostepny jako akcesorium.

Specyfikacja moze ulec zmianie bez powiadomienia.

AMERYKI
Aby dowiedzie¢ sie wigcej, skontaktuj sie
z Autoryzowanym Dystrybutorem Trimble.

& Trimble.

PN 022516-714A-pl-PL (02/24)

AMERYKA POENOCNA
Trimble Inc.

10368 Westmoor Dr
Westminster CO 80021
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EUROPA
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NIEMCY
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Singapur 099254

SINGAPUR

© 2024, Trimble Inc. Wszelkie prawa zastrzezone. Trimble oraz logo Globe & Triangle sg znakami towarowymi Trimble Inc. zarejestrowanymi
w Stanach Zjednoczonych oraz w innych krajach. Pozostate znaki towarowe sg wtasnoscig ich odpowiednich wtascicieli.



