TrueView GO NEO G GEOCUE

Kompaktowy reczny skaner SLAM LiDAR

Mniejszy, lzejszy, bardziej przenosny — LiDAR nowej generacji i dwa aparaty sferyczne 12 MP.

TrueView GO NEO t o kompaktowy, reczny skaner SLAM zaprojektowany z myslg o tym,
aby rejestracja rzeczywistosci byta tatwiejsza i bardziej elastyczna niz kiedykolwiek.
Wspétpracuje ze smartfonem, umozliwiajgc podglad skanowania w czasie rzeczywistym
w terenie.

W zestawie znajduje sie oprogramowanie LP360 Land do sprawnego przetwarzania danych,
co zapewnia prosty przeptyw pracy i niski catkowity koszt posiadania.

Skanuj pewnie w trudnych srodowiskach wewnetrznych i rejestruj dane szybciej,

z petniejszym pokryciem.



Kluczowe cechy Idealne zastosowania

e (teboka fuzja INS + SLAM dla niezawodnego e Inwentaryzacja i dokumentacja wnetrz

mapowania i mniejszego dryfu
e (Cyfrowe bliZzniaki budynkdw i obiektow

e Koputa LiDAR 360° klasy geodezyjnej z szerokim
polem widzenia e Dokumentacja powykonawcza i postep robét

e Do 1,15 mln pomiaréw/s dla gestych danych i * Szybkie skany przejsciowe bez sygnatu GNS5

szybszego przemarszu
v §oP e Dtugie korytarze, klatki schodowe i strefy

e Pole widzenia 360° » 189° — redukcja martwych stref wielopoziomowe

(szczegblnie nad gtowa) . . ) ) ) o
e Bezpieczenstwo publiczne i dokumentacja obiektow

e Dwa aparaty 12 MP: sferyczne obrazy 360° +
wysokiej jakosci koloryzacja ¢ Sledzenie postepu robét budowlanych

e Opcjonalny tryb akwizycji 48 MP dla maksymalnej
szczegbtowosci

e Uchwyt na smartfon: podglad skanowania w czasie
rzeczywistym

e Dotgczone LP360 Land do zarzadzania i
przetwarzania danych

e Inteligentna rgczka z wymienialng baterig do
ciggtego skanowania

e \Wbudowany GNSS z obstugg RTK/PPK (gdy sygnat jest
dostepny)

Specyfikacja techniczna

SILNIK LIDAR

Typ skanera LiDAR 360° (brak ruchomych czesci)
Predkos¢ pomiaru Do 1150 000 punktéw/s

Pole widzenia 360° poziomo / 189° pionowo

Zasieg 0,1m - 100 m (typowe uzycie wewnetrzne)
Doktadno$¢ pomiaru Precyzja klasy geodezyjnej

POZYCJONOWANIE | NAWIGACIA

Algorytm SLAM Gteboka fuzja INS + SLAM

Klasa IMU Wysokiej klasy inercyjny uktad nawigacyjny

Obstuga GNSS Wbudowany GNSS z mozliwoscig RTK/PPK

Tryb GNSS Georeferencja dostepna przy sygnatach satelitarnych

OBRAZOWANIE

Konfiguracja kamer Dwa aparaty sferyczne 12 MP



Pokrycie obrazowe Sferyczna panorama 360°

Tryb standardowy 2 /12 MP — koloryzacja i panoramy
Tryb wysokiej rozdzielczosci Opcjonalny tryb 48 MP dla maksymalnego detalu
Stabe oSwietlenie Koloryzacja HD w warunkach stabego sSwiatta

PRZEPLYW PRACY | POLACZNOSC

|

Podglad w terenie Uchwyt na smartfon — podglad skanu w czasie rzeczywistym
Transfer danych Wi-Fi, hotspot lub przestanie przez LTE

Integracja z chmura LP360 Cloud — automatyczne przetwarzanie po sesji
Dotgczone oprogramowanie LP360 Land (zarzadzanie, przetwarzanie, QA/QC, eksport)

SPRZET | BUDOWA

Forma urzadzenia Kompaktowy reczny skaner SLAM

Raczka Smart Handle ze zintegrowana baterig

Bateria Wymiana na goraco — ciagta praca bez przerw
Budowa Wytrzymata, bez ruchomych elementéw

Typowe zastosowanie Whnetrza, strefy bez GNSS, sSrodowiska ubogie w cechy
Premiera Geo Week 2026 — Denver, Kolorado (USA)

Kontakt biuro@geotronics.com.pl

Producent GeoCue (spétka grupy mdGroup)

Przeptyw pracy — od rejestracji do gotowego produktu

1. Rejestracja 2. Transfer 3. Przetwarzanie 4, Eksport

PrzejdzZ przez obiekt z Wyslij dane przez Wi-Fi, LP360 Land generuje Gotowe chmury punktéw,
TrueView GO NEO. hotspot lub LTE — do chmury punktéw, modele siatkowe,
Podglad skanu na chmury LP360 lub wykonuje kontrole panoramy sferyczne
smartfonie dzieki bezposrednio na jakosci i walidacje i wizualizacje do dalszych
dotgczonemu uchwytowi. komputer. pokrycia. prac.
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