
TrueView GO NEO
Kompaktowy ręczny skaner SLAM LiDAR

Mniejszy, lżejszy, bardziej przenośny — LiDAR nowej generacji i dwa aparaty sferyczne 12 MP.

TrueView GO NEO t o kompaktowy, ręczny skaner SLAM zaprojektowany z myślą o tym, 

aby rejestracja rzeczywistości była łatwiejsza i bardziej elastyczna niż kiedykolwiek. 

Współpracuje ze smartfonem, umożliwiając podgląd skanowania w czasie rzeczywistym 

w terenie. 

W zestawie znajduje się oprogramowanie LP360 Land do sprawnego przetwarzania danych, 

co zapewnia prosty przepływ pracy i niski całkowity koszt posiadania. 

Skanuj pewnie w trudnych środowiskach wewnętrznych i rejestruj dane szybciej, 

z pełniejszym pokryciem.



Kluczowe cechy

• Głęboka fuzja INS + SLAM dla niezawodnego 

mapowania i mniejszego dryfu

• Kopuła LiDAR 360° klasy geodezyjnej z szerokim 
polem widzenia

• Do 1,15 mln pomiarów/s dla gęstych danych i 
szybszego przemarszu

• Pole widzenia 360° × 189° — redukcja martwych stref 
(szczególnie nad głową)

• Dwa aparaty 12 MP: sferyczne obrazy 360° + 
wysokiej jakości koloryzacja

• Opcjonalny tryb akwizycji 48 MP dla maksymalnej 
szczegółowości

• Uchwyt na smartfon: podgląd skanowania w czasie 
rzeczywistym

• Dołączone LP360 Land do zarządzania i 
przetwarzania danych

• Inteligentna rączka z wymienialną baterią do 
ciągłego skanowania

• Wbudowany GNSS z obsługą RTK/PPK (gdy sygnał jest 

dostępny)

Idealne zastosowania

• Inwentaryzacja i dokumentacja wnętrz

• Cyfrowe bliźniaki budynków i obiektów

• Dokumentacja powykonawcza i postęp robót

• Szybkie skany przejściowe bez sygnału GNSS

• Długie korytarze, klatki schodowe i strefy 

     wielopoziomowe

• Bezpieczeństwo publiczne i dokumentacja obiektów

• Śledzenie postępu robót budowlanych

Specyfikacja techniczna

SILNIK LIDAR

Typ skanera LiDAR 360° (brak ruchomych części)

Prędkość pomiaru Do 1 150 000 punktów/s

Pole widzenia 360° poziomo / 189° pionowo

Zasięg 0,1 m – 100 m (typowe użycie wewnętrzne)

Dokładność pomiaru Precyzja klasy geodezyjnej

POZYCJONOWANIE I NAWIGACJA

Algorytm SLAM Głęboka fuzja INS + SLAM

Klasa IMU Wysokiej klasy inercyjny układ nawigacyjny

Obsługa GNSS Wbudowany GNSS z możliwością RTK/PPK

Tryb GNSS Georeferencja dostępna przy sygnałach satelitarnych

OBRAZOWANIE

Konfiguracja kamer Dwa aparaty sferyczne 12 MP



Pokrycie obrazowe Sferyczna panorama 360°

Tryb standardowy 2 / 12 MP — koloryzacja i panoramy

Tryb wysokiej rozdzielczości Opcjonalny tryb 48 MP dla maksymalnego detalu

Słabe oświetlenie Koloryzacja HD w warunkach słabego światła

PRZEPŁYW PRACY I POŁĄCZNOŚĆ

Podgląd w terenie Uchwyt na smartfon — podgląd skanu w czasie rzeczywistym

Transfer danych Wi-Fi, hotspot lub przesłanie przez LTE

Integracja z chmurą LP360 Cloud — automatyczne przetwarzanie po sesji

Dołączone oprogramowanie LP360 Land (zarządzanie, przetwarzanie, QA/QC, eksport)

SPRZĘT I BUDOWA

Forma urządzenia Kompaktowy ręczny skaner SLAM

Rączka Smart Handle ze zintegrowaną baterią

Bateria Wymiana na gorąco — ciągła praca bez przerw

Budowa Wytrzymała, bez ruchomych elementów

Typowe zastosowanie Wnętrza, strefy bez GNSS, środowiska ubogie w cechy

DOSTĘPNOŚĆ

Premiera Geo Week 2026 — Denver, Kolorado (USA)

Producent GeoCue (spółka grupy mdGroup)

Kontakt biuro@geotronics.com.pl

Przepływ pracy — od rejestracji do gotowego produktu

1. Rejestracja

Przejdź przez obiekt z 

TrueView GO NEO. 

Podgląd skanu na 

smartfonie dzięki 

dołączonemu uchwytowi.

2. Transfer

Wyślij dane przez Wi-Fi, 
hotspot lub LTE — do 
chmury LP360 lub 
bezpośrednio na 
komputer.

3. Przetwarzanie

LP360 Land generuje 
chmury punktów, 
wykonuje kontrolę 
jakości i walidację 
pokrycia.

4. Eksport

Gotowe chmury punktów, 
modele siatkowe, 
panoramy sferyczne 
i wizualizacje do dalszych 
prac.

www.geotronics.com.pl




